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1 Notations et résultats

On se propose dans cet exposé d’établir des estimations de Strichartz généralisées pour
I’équation des ondes sur le groupe de Heisenberg.

Ce type d’estimations pour 1’équation des ondes sur R"™ a une longue histoire commengant
avec article de Segal [14], et a porté le nom d’estimations de Strichartz apres larticle fon-
damental de Strichartz [15]. Ces estimations ont été généralisées par plusieurs auteurs et
exploitées pour étudier le probleme de Cauchy et la théorie de la diffusion de I’équation des
ondes non linéaire (pour une bibliographie détaillée, voir Ginibre et Velo [6]).

La preuve de ces estimations (voir [6]) est basée sur trois types d’ingrédients: le pre-
mier consiste en des estimations spécifiques, et en particulier des estimations de la phase
stationnaire sur le groupe d’évolution associé a I’équation homogene. Le second repose sur
les découpages dyadiques et les espaces de Besov. Enfin, le troisieme utilise des arguments
abstraits de dualité et d’interpolation. La démarche que nous allons adopter dans ce travail
comprend également ces trois étapes.

Le groupe de Heisenberg H,, est I’ensemble

C"xR ={[zs];z € C",s € R},
muni de la loi de multiplication
[z,8] - [¢/,8]| = [z + 2,5+ & +2Imz- 7],

ainsi H,, est un groupe non commutatif. En utilisant le systéme de coordonnées réelles (z, y, )
obtenu a partir de z; = x; + iy;, le systeéme de champs de vecteurs réels invariants a gauche
sur le groupe H,,:

X :axj +2yjas; Y; :8yj _21'3‘85; J=1--,n

est un systeme générateurs de ’algebre de Lie du Groupe H,,. La dimension homogene de H,,
est N = 2n + 2 (voir [12]). En posant

H'(H,) ={X,[,Y;f € L*(H,),j = 1,---,n},
dans [12, 3], est démontrée I'inclusion de Sobolev suivante
H'(H,) c L*N/N=2(H,).
On considére maintenant le probleme de Cauchy

O?u— Ap,u=f
uli—o = uo (1)
3tu\t:0 =u



ou
n

=Y YD,

Jj=1

Ag

Le résultat principal de ce travail est ’estimation suivante que nous appellerons “estimation
de Strichartz généralisée sur le groupe de Heisenberg”.

Théoréme 1 Soit u une solution de probléme (1), étant donnés q € [%, 2(2%\[__51)] et p avec
1 N N
s
p q 2

Alors il existe Cy > 0 tel que, pour tout T' > 0

[l oo rpsna,y) < ColllF o qorprz e,y + Eo(w)'/?}, (2)

ol
n

Eo(u) =Y (1X5u(0, )22, + Y5000, ) Z2,) + 10:u(0, ) Z2aa,,)-
j=1

Nous allons d’abord développer une théorie de décomposition dyadique sur H,,. En d’autres
termes, nous construisons une fonction radiale ¢ € S(H,,), et pour f € S'(H,), on pose

Aif = fx*oj

ot * est la convolution sur le groupe Hy,, ¢;(z,s) = 2N p(272,2%5), et > = 6o ou &g est
la masse de Dirac en 0.

Pour pe R et 1 < p,r < 400, Bﬁr(Hn) est I’espace de distributions tempérées sur H,,
vérifiant

1/r
HUHB{;’T(H”) = Z 2jrpHAjUHZP(Hn) < +00.
JEZ
Pour la décroissance des solutions du probleme de Cauchy
02v — A, v =0

V|t=0 = ug ,
atv\tzo =u

on démontre le théoreme suivant.

Théoréme 2 i) Supposons que ui, Xjug, Yjuo € LP(
1 1 1 I 1 1
p 2 2N—-1" p =37

Alors il existe C > 0 tel que

o)l o (r,y < C(1+]¢]) /BN {Z{HXJ‘UOHLP(HTL) + [1Yjuoll o (e, b + HuIHLP(Hn)}' (3)
j=1

it) Supposons que uy € B1 1 1/2(H ),ui € B1 1 T2 1( H,). Alors il existe C > 0 tel que

()| oo e,y < C(1+ [t]) 2 {HUOHBﬁ—l/z(Hn) + \Ulﬂgfl—l/z—l(ﬂn)} : (4)



Une conséquence de (4) est que, par exemple, si ug,u; € S(H,), alors
o)l zo ) < O+ )72

On peut de plus montrer par un exemple explicite que cette décroissance est optimale.
Notons que cet exposant de décroissance ne dépend pas de la dimension N, contrairement au
cas du Laplacien usuel sur R".

Signalons enfin que les travaux présentés ici feront ’objet d’une publication ultérieure plus
détaillée [1].

2 Théorie de Littlewood-Paley sur le groupe de Heisenberg

On rappelle brievement quelques résultats concernant la transformation de Fourier sur le
groupe de Heisenberg, pour le détail voir [9, 16].

Le groupe H,, étant non commutatif, la transformation de Fourier sur H,, s’appuie sur les
représentations irréductibles unitaires de H,,. Pour tout A # 0, considerons I’espace de Hilbert
défini par

Hy = {F; holomorphe sur C", ||F||3, < oo},

AN 2
17, = (Z2L) [ e e ae

™

On définit alors une représentation unitaire u* de H,, dans U(H,) par la formule

W F(E) = F(€—2)ePst2E=1P2) 0 \ >
uw) F(&) = F(f+z)ei)‘s+2)‘(§'2_|z‘2/2), si A <O.

2,5

On montre que la famille (u?) az0 donne, a isomorphisme pres, toutes les représentations
irréductibles unitaires de H,, (voir [16]).
Par ailleurs, notons que les monoémes

= (\/%/T%@a; a € (Z+)",

forment une base orthonormée de I'espace de Hilbert H.

Fa,)\(g)

Définition 1 Pour f € L'(H,,), on pose
F)=FN) = [ fwdde.

La fonction f a valeurs dans les opérateurs bornés sur Hy est par définition la transformée
de Fourier de f.

On a les formules suivantes:
F(Ou, [N Fap = —4M(2]a] + 1) f(A)Fa,

et
F(f +g)(A) = F(F)A) o Fg)(A).-



Pour f € L! ﬂLQ(Hn) on a la formule de Plancherel

n 2n—1 g n
1y = oy X [ IO FarlB W = 2 [ 100 sor A )

ag(zt)n "

On s’intéresse maintenant a 1’étude de la transformée de Fourier des fonctions radiales de
la forme

f(z,8) = g(|2], 5).

Soit f € L'(H,,) une fonction radiale, on a

f(A)Fa,A = R\a|()‘)Fo¢ A

ou
m+n—1
m

-1
Rin() = ( ) [ £ LD @A afe NP dads,

les Lgﬁ) (t) étant les polynomes de Laguerre définis par
LP(t) = i(—l) ( mEp ) * s
m = m—k | k" T
Réciproquement, si les scalaires R, (\),m € N, A € R\{0} satisfaisant &

Z(””” )/|R NIAdA < o0,

m

et on pose
on—1 —i)s n— —|Allz12 ] x|
fes) = 2oy 3 [P R DN )e VIR A,

On a alors R
JA) Fax = Bjo|(A) Fay,

et Nous prenons maintenant une fonction particuliere R* € C§°(Cp), on Cp = {17 € R; 1/2 <
|7| < 4} et définissons R}, (1) = R*((2m + n)71), donc R}, € C3°(Cy,) avec Cr, = {1 €
R; 1/22m+n)"t < |1| < 4(2m + n)_l}. Comme dans [2, 4], on peut choisir R* vérifiant,

ZR* ) =1, pour tout m € N,7 € R\{0}.
JEZ

Par ailleurs, on a

Z(m”‘l )/Zm:n(f)wdf

—1
-y mf” ) 2m+n)*n*1/ IR*(V)|IA"dA < oo.
— ml(n—1)! Co

Il existe donc une fonction radiale ¢ sur le groupe de Heisenberg satisfaisant a

95()\) R‘a|()\) a,\
et .
2" —1IAS D* n— — 2|2 n
plzvs) = ey 2 [ N RLNLED @A) VI A (6)



Lemme 1 On a
v eSH,); /apds:O.

La démonstration de ce lemme n’est pas du tout triviale, il faut utiliser les proprietés spéciales
des polynémes de Laguerre, voir [1].
On peut donc définir une famille d’opérateurs A; : L*(H,) — L?*(H,,), j € Z, par

F(AGF) N Fap = Riy(272X) f(A) Fan.

Pour f € L?(H,), la décomposition .
F=> 0if
JEZ
s’appelle décomposition de Littlewood-Paley de f sur le groupe de Heisenberg H,,. Cette
notion peut étre formellement généralisée & des distributions tempérées f € S'(H,,).
On donne la définition des espaces de Besov homogenes comme dans [17].

Définition 2 Soient p € R, et 1 < p,r < 400 deux réels, ’espace de Besov homogéne sur le
groupe de Heisenberg Bg’T(Hn) est l’espace de distributions tempérées vérifiant

1/r

lull gy e,y = | Do 2" 0Bl | < +oo.

JEZ

On a L*(H,) = BY,(H,), et le dual de B, .(H,) est B;£(H,), avec 1 = 1/p+1/p,1 =
1/r+1/7,1 <p<o0,1 <r < oo, et 'inclusion continue

By (H,) C By NU/P=lr(H,)  sipy < po.

p1,7

L’espace de Besov non-homogene sur le groupe de Heisenberg BY . (H,,) peut étre défini comme
dans le cas classique.

On démontre aussi I'injection de Sobolev précisée sur le groupe de Heisenberg (voir [5]
pour le cas classique).

Théoréme 3 Soient 1 < p < 00,0 < p < N/p, on a alors l'inclusion continue suivante:

. N
By, (H,) C L*(H,),  avee a = —— m

et on a aussi l'inégalité de Sobolev précisée

1-2 p
e,y < Cllull sl

00,00

3 Estimations de Strichartz dans les espaces de Besov

On étudie maintenant le probléeme de Cauchy (1), on définit deux familles d’opérateurs Uy
et A; par A X
F(US)YN) Far = eIV F(N)Fy 5,

et
F(AL)Y N Fap = ao)(M 1) f(N) Fay,



avec

bn0) = (A2 + ), a1, 0) = 2P
On en déduit que 'opérateur % est défini par
dA A
f(dittf)()\)Fa,A = cos(b|a‘(/\)t)f(/\)pa’/\.

En utilisant la formule de Plancherel (5), on a que U; est une isométrie sur L?(H,,), A; est un
opérateur continu de L2(H,) dans H'(H,,), et %’5 est continu de L?(H,,) dans L?(H,). On
a aussi Ag =0, %|t=0 =1l et [A,An,] =0, [dd—‘?, Am,) = 0.

De plus, la solution du probléeme (1) est de la forme u = v 4+ w, ou v est la solution de
I’équation homogene avec les mémes données initiales,

2 _
V]i=0 = up :
Opvle=0 = wy

et w la solution de 1’équation non homogene avec des données de Cauchy nulles,

02w — Ag,w=f
wlt=o = 0
5‘tw\t:0 =0
On a donc
dA;

v(t,-) = WUO—{_AW“ (7)

dA
ow(t,:) = AtAHnUO“‘dittul;

t

t !
drw(t,) = A‘“ftﬂa»wﬂ

Par ailleurs, L étant un des opérateurs précédents, on définit les opérateurs retardés et avancés
de L par
Lp(t) = x+@)L(t), La(t)=x-()L(t),

ou y+ étant la fonction caractéristique de R4 en temps. On peut alors écrire

w(t,:) = (Ar*xx+f)(),
dA;

ow(t,") = ((ﬁ)R*tXJrf)(t)a

ou *; est la convolution sur R;.
La donnée initiale (ug,u1) du probleme (1) sera précisée dans l’espace
vt =H0'H,) P L*H,),
Maintenant pour N = 2n + 2 et 2 < r < oo, on définit les indices suivants:

1 1 1

alr) =5~ Br)=(N=)alr), 8(r)=Na(r)



et I'indice de Holder 7 associé & r défini par

Pour les espaces de Besov Bf: 5(H,), on note simplement Bﬁ (H,,). On va démontrer les esti-
mations de Strichartz généralisées suivantes.

Proposition 1 Soient p1,p2 € R, et 2 < q1/2,q2/2,7r1,79 < 00, et supposons que les condi-
tions suivantes sont satisfaites

0< —<a(ry), pouri=1,2;

i

1
p1+6(r) ——=1,
q1

1
P2 +5(7’2) ——=0.
q2

1) Soit (ug,u1) € Y, alors pour tout intervalle I C R, v définie par (7) satisfait a lestimation
o5 L (1, B2 (B + 104; L9 (1, B (FL))I| < Ol g, w1 ); VY.

2) Pour tout intervalle I = [0,T],0 < T < oo, la fonction w = Ar % x+f définie par (8)
satisfait a l’estimation

[lw; L (1, BE (HL))| + [|9pw; L (1, BEEH(Ha))| < O(If; L=(I, By, (H))I1)-

Les constantes C dans 1) et 2) étant indépendantes de I.

Preuve du théoréme 1 a partir de la proposition 1

Soit u la solution du probleme (1), alors u = v + w, avec v est w les fonctions définies par
(7) et (8).
Si0 < p1 < N/ri,2 < q,rg, I'inégalité de Sobolev et la partie 1) de la propsition 1 donnent
[lvs L9 (1; LY(H,))[| < Cllv; L (1; BfH(H,)) | < CEo(u,0)'/2,

avec g = (M N)/(N—rip1) et 1/q1+N/q = N/2—1. Prenons encore 2/q1 = a(r;) =1/2—1/rq

et 1 tel que
1 /1 1 1 1 N
0<pr=14+-(=——)—-N{(=—-— —
=N +2<2 7"1) <2 7‘1)<T1’

c’est-a-dire (remarquons qu’on a toujours N > 4)

202N — 1)
2 <
=" ="9N 5
on a donc démontré (2) pour v avec
2N nN 22N —1)
<q= < :

N -2 N-—ripr— 2N-5



Dans le cas classique sur R™ pour le Laplacien usuel, I'inégalité a lieu pour

2n <q= rin < 2(n—|—1).
n—2 n—1rip1 n—3
Donc on a une perte de I'indice.
Pour w = AR *¢ x4 f, on utilise la partie 2) de la proposition 1 avec les mémes conditions
pour les indices p1,q1,71, et choisissons maintenant g3 = 0o,y = 2, p2 = 0, on a, en utilisant
I'inclusion de Sobolev,

[Jw; L% (1; L (Hy)) | Cllw; L™ (I; BY! (Hy)) |

<
< C|f; LN L (Hy))|,

d’ou l'estimation (2) pour la fonction w. On a donc démontré le théoreme 1.
Le théoreme 2 resulte du lemme suivant, qui nous sera également utile pour établir la
proposition 1.

Lemme 2 Pour la fonction ¢ définie par (6) et la famille d’opérateurs Uy, on a ’estimation
sutvante:

sup  |Upp(z, s)| < C,min{1, [t|~1/2}.
(2,5)€H,

Pour démontrer ce lemme, on a besoin de l’estimation de la phase stationnaire suivant
(voir [13]).

Lemme 3 Soient a € C}(R) et b une fonction réelle de classe C* définie sur un vosinage de
Supp (a). . Supposons que 0 < X < |[b"(x)| pour x € Supp (a), alors

‘/ @ g (z)dx

—00

< O V2 {|al|p + @]l 11},

ou C est une constante indépendante de a,b.

Il découle des propriétés des polynémes de Laguerre (voir [8]), que pour tout o € N, il
existe une constante Cy, telle que, pour tout y > 0,m € N,

d
(o) -y/2 2 () -y/2
L) (y)e /%) + \y 5y (L @)

< Com?,

On démontre maintenant le lemme 2, on rappelle que

2n71 400 Cids i N e —lz2 v n
Up(,5) = g 0 [ e R LD (@A 226 VR ax,

Etudions chaque terme

+00 . .
Im(t, z, S) _ / e—z)\sez\/4|/\|(2m+n)tR;kn()\)L$g—1) (2‘)\”Z|2)€_|>\HZ|2 ’)\’ndA
En posant A\(2m + n) = x, on obtient

4 o (22 g 2"
Itos) = [ come@ oo (2212 —lepezsemen  l2l®
(t,2,5) /Co € (@)L om+n ¢ (2m + n)ntl o



ol gm () = 2ty/|z| — xs/(2m +n). On a

" () = —1/2tx=3/2, x>0
Im L) = —1/2t(—x)~3/2, r<0 '
Donc pour x € Cy = Supp R*,
V2

g ()| > ?t

En appliquant le lemme 3, on obtient

’Im(ta Zs 5)| S On|t|_1/2{m_2+
d (20l g "
2 r (n—=1) [ Z21=1 |zf[=[*/(2mtn) M1
dx (R (%) Lo <2m T (2m + n)ntl

2
‘R*,([L‘)L(n_l) <2|IL‘|Z| >€—x||22/(2m+n)|x’n
m 2m +n

d 2|z||z|?
‘R*(w)d (Lsgl) ( |SUHZ| >8x||z2/(2m+n)> ‘$|n

dx}.

D’autre part,

< Cnmn_l’

et

2m+n

< Cnmnilv
y=2|2|?/(2m+n)

2
% (R*(x) L) <2|f’3‘|2|> em||z2/<2m+n>|x‘n>

* d n— — n—
— R @ (L6 pe) 1o

PR

< C,m" "
2m+n - "

On a donc démontré
L (t, 2, 8)| < Cult]™Y2m™2,

d’ou 3
Unp(z, 9)| < Calt] 723 Sm2 = Cult| 772,

On a aussi
Unp(z, ) < Co S mm~1 2m + 1)~ / |\R*()||e|dz = Cin,
m Co
d’ou le lemme 2.

Preuve du théoréme 2

On a d’abord
2n71

Ut(/)j(z, 3) = Z/ e_MSeibm()‘)tR;‘n(2_2j)\)L£2_1)(2|)\\|z[2)6_|’\||z‘2‘)\‘"d)\.

7Tn+1

En utilisant le changement de variable X' =272\, on a

2TL—1 o0 s . . , X
UtSOj(Z,S) - antl Z/ e_l)\ (QQJS)elbm()‘ )2t
00

X RE(N)LED(2|N][272[2)e VIR |\ ng2ri g2 g\
= 2V (Uyyp)(272,2%s),



d’ou, grace au lemme 2,

sup |Urpj(z,8)| < Cy min{QNj, \t\_1/22j(N_1/2)},
(z,5)€Hn,

qu’on peut I’écrire sous la forme
Uil Lo () < Cminf2M, [t H/22/ (V=12 (9)
Soit a présent f une fonction suffisamment réguliere sur H,, on a alors
Ue(f * ¢5) = (Uef) x5 = [+ (Urpy).
Soit ©; = @11+ @+ @j_1, on a
(ULf) * @ = U(f @) = U(f * 0 x @) = Us(f * ) x @5 = [+ 05+ (Usp;)-
L’inégalité de Young donne
1(Uf) * ojllLoe @) < If * @il o) 105 oo (11,)-
En utilisant (9) pour ¢;, on en déduit
1(Uef) * @5l Lo,y < Cmind2™7, 87222 £ ) o -
Par ailleurs, 'opérateur U, est unitaire sur L?(H,,), on a alors
[(ULf) * oill2e,) = U * o)l 2,y = I1f * @il 2(m,)-
Interpolation entre ces deux estimations, on obtient pour 2 < r < oo,
(U f) * @jllr e,y < Cmin{2200) =2 O22POY || f s 05| 1 (aa, -
En multipliant Pestimation ci-dessus par 2775(") et prenant la norme dans [2, on obtient

10 00 g, < O+ )OS e (10)

(Hn)®

Posons

—_

—1+ 1
OIN—-1" 7 2 2N -1’

T2
alors r > 2,a(r) = 1/(2N — 1), 5(r) = 1/2, donc

1 1 1
;

10 o2y < CO+ ) EV D s

Maintenant pour » > 2, on a

dA; dA;

= ol < 1= (Am) ol vz gy ) < UL, | 12

(Hn) (Hz)

éCn(1+Itl)_l/(m_l)ll(ﬁﬂn) tuol| 172 g,y < Cn(L+ 1) 7YY g 5

(H,) — (Hn)"
et

[Avun || o,y < (AR, T U ||, < HUt(AHn)_MUl||BT—1/2(Hn)

< Cn(l+ Itl)_l/(QN_l)H(AHn)_MUlHB;/a < Cu(L+ )Nl | o, -

(Hz)

10



d’out l'estimation (3).
Pour (4), on pose, dans (10) r = +oo,7 = 1, donc a(r) = 1/2,8(r) = (2N — 1)/4, d’ou

HUtfHBO—O(QN—l)/‘l(Hn) S C(l + ’t’)_l/QHfHB§2N—1)/4(Hn)'

Posons f = (Ag, )N —1/84y,

dA;

||WUO||L<X>(H¢L) <C(1+ |t|)_1/2HUOHBizNﬂ)/z(Hn),

et

[Avurll oo,y < 10l grigg,) < C(1+ !t|)_1/2||U1HB§2N—1>/2—1(Hn)-

D’ou le théoréme 2.

Preuve de la proposition 1

On suit de pres Ginibre-Velo [6]. D’apres les définitions de v et w et les définitions de A,
et dd—‘?, les inégalités de la proposition 1 découlent des inégalités correspondantes sur U;. En
effet, on a

dA _
Hd—ttuHLP(Hn) <|[Uwllpra,y,  NAwullr@,) < 1(Aw,) Y200l 1o (a1,

pour tout 1 < p < 400, et puisque ces opérateurs commutent a la décomposition de Littlewood-
Paley, on a des estimations analogues avec les espaces de Besov.

De plus, I'opérateur (AHn)‘V 2 est un isomorphisme de B,’? dans B{?“s pour tout p,§ € R.
Il suffit donc de montrer les inégalités suivantes:

1Uyu; L™ (R, BEH(H,))|| < Cllull 2a,,), (11)
1U s f5 LI, BRH(Hp))[| < CIIf, L= (1, B, (Ha)), (12)

pour tout I C R, et
1UR * f5 LI, BRH(Hy))|| < C|If, L=(1, B, (Ha)), (13)

pour tout I = [0,7[C Ry, sous les conditions 0 < 2/¢; < a(r;) et

pi +0(r;) — ql =0, pour i=1,2.
(2
D’autre part, si q; fixe, ||-; L9 (1, Bﬁll (Hy))|| croit avec py, donc avec 1/rq, il suffit donc de
démontrer les inégalités (11), (12) et (13) pour la valeur maximale de 1/r;, en autre termes,
pour «a(ry) = 2/q;. _
Sigo fixe, || -; L®(I, B.,"*(H,))|| décroit avec pa, donc avec 1/r, il suffit donc de démontrer
les inégalités (12) et (13) pour la valeur maximale de 1/ry, en autre termes, pour a(rz) = 2/¢s.
Donc pour démontrer la proposition 1, il suffit de démontrer les inégalités (11), (12) et
(13) pour les indices

= =8l = 20 80 =8 = (G- MG - 1 =Lz

11



Soit f une fonction définie sur H,, dépendant aussi du temps ¢, nous écrivons I’estimation
(10) sous la forme

U £(t'); BRPOH,)|| < C(1t — )~ £(¢); BET (H,)).

Soit 0 < 2 = a(r), et soit I C R un intervalle, en intégrant par rapport a ¢', prenant la norme
L% en temps ¢, on obtient,

. t
Uy #e 55190, B PO@)| < O [ (=201 g g, 8 )

Par l'inégalité de Hardy-Littlewood-Sobolev en temps ([7], p. 117),

t - - 3(r
I 1= O g0 g, @ ooy < I LI B ),
car qu'on a a ici 1/g+1 = a(r) +1/g. On a donc démontré
Uy *¢ f: LI, BP0 )| < Ol L1, B (1)) (14)

ot Ugy désigne U ou Ug. Maintenant dans le cas retardé ou non, l'estimation (14) correspond
au cas diagonal (q1 = g2,r1 = r2) du cas limite 2/¢; = a(r;), i. e. p; = —((r;). Pour le cas
en dehors de diagonal, on utilise 'argument arbitraire de dualité comme dans [6, 18], voir le
détail de démonstration dans [1]. On a donc démontré la proposition 1.
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